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Description 

L'invention est relative a un disjoncteur electrique 
multipolaire a boitier mould renfermant un m^canis- 
me de manoeuvre de I'gquipage mobile comprenant 
par pdle un contact mobile porte par un bras de con- 
tact, ledit mecanisme comportant: 

— une genouillere a biellettes inf6rieure et sup6- 
rieure cooperant avec un crochet de declenchement 
automatique et une manette de commande manuelle 
pour I'actionnement de ('Equipage mobile, 

— un berceau pivotant de support de la manette 
dSpIacabte entre des positions extremes stables de 
fermeture et d'ouverture, 

— un barreau en mat6riau isolant, accoupie m6ca- 
niquement a une biellette inf 6rieure de la genouillere 
pour entrainer a pivotement aiterne les bras de con- 
tact de tous les poles lors de la fermeture ou de I'ou- 
verture des contacts du disjoncteur, 

— au moins un ressort d'actionnement du meca- 
nisme ancr6 entre le berceau et I'axe intermedia ire 
d'articulation des biellettes de la genouillere, 

— un verrou d'accrochage du crochet de d6clen- 
chement en position armee, 

— et un organe de deverrouillage du verrou pilots 
par te bloc declencheur pour assurer la liberation du 
crochet de declenchement lors de I'apparition d'un 
defaut, la manette etant entrafnee durant cette ope- 
ration dans une position intermediate situee entre 
les positions d'ouverture et de fermeture. 

Dans un mecanisme de manoeuvre connu du genre 
mentionne, le berceau pivotant en train e directement 
le crochet de declenchement lors de la phase de r§ar- 
mement, qui necessite une course.de glissement im- 
portante engendrant des forces de frottement entre 
les deux organes mecaniques. Pour eviter 1'usure 
prematuree du mecanisme, le berceau et le crochet 
de declenchement doivent subir des traitements de 
surface appropries qui augmentent le cout de fabri- 
cation de I'ensemble. 

L'invention a pour but de remedier a ces inconve- 
nients et de permettre la realisation d'un mecanisme 
de manoeuvre a frottement reduit ne necessitant pas 
de traitements de surface additionnets. 
Le mecanisme selon ('invention est caract6ris§ en ce 
que la biellette superieure de la genouillere est articu- 
lee au crochet de declenchement et est prolongee par 
un levier de transmission cooperant avec le berceau 
pour provoquer le rearmement du crochet de declen- 
chement en position arm£e d'accrochage au verrou 
lors du deplacement de la manette de la position in- 
termediate vers la position de rearmament voisine de 
la position d'ouverture. Le rdarmement du mecanis- 
me par I'intermediaire de la biellette superieure de la 
genouillere engendre une f aible course de glissement 
du levier de transmission sur le berceau, et le frotte- 
ment correspondant est nggligeable. 

Selon une caracteristique de l'invention, I 'extremi- 
ty libre du levier de transmission de la biellette supe- 
rieure est conformee en patte de commande prenant 
appui sur une surface de glissement du berceau entre 
les positions intermecliaire et d'ouverture de la ma- 
nette. La patte du levier de transmission est pliee en 
equerre en s'etendant transversalement vers I'exte- 



rieur de I'lntervalle menage entre les platines de sup- 
port du mecanisme de manoeuvre. 

Selon une autre caracteristique de ('invention, la 
biellette superieure presente une structure coudee 

s en forme de V, comprenant un premier levier agence 
entre I'axe de pivotement de la genouillere et I'axe 
d 'articulation du crochet de declenchement, et fai- 
sant un angle predetermine avec !e deuxieme levier 
de transmission cooperant avec le berceau. 

to Le berceau pivotant est dote d'une sailfie destin6e 
a venir en butee de la patte de la biellette pour stopper 
dans une position de la manette toute tentative d'ou- 
verture manuelle du disjoncteur encas de soudure 
des contacts, ladite patte s'effacant automatique- 

is ment devant la saillie lors d'une brisure de la genouil- 
lere et de I'ouverture norm ale des contacts. On re- 
marque la double fonction de la patte de commande 
de la biellette superieure, qui sert alternativement a 
I'entraTnement du crochet de declenchement vers la 

20 position arm£e et de butee de blocage du berceau de 
la manette lorsque les contacts se trouvent en posi- 
tion soude. 

L'organe de deverrouillage du verrou comporte 
avantageusement une demi-lune montee a rotation 

25 iimitee sur un axe, et dont I'alesage comporte une ex- 
tension radiale destinee a s 'engager dans une gorge 
conjugu6e de I'axe. Un ressort de torsion positionne 
la demi-lune par rapport au verrou en empechant tout 
declenchement intempestif . 

30 Selon une autre caracteristique de l'invention , le 
barreau accoupie a la biellette inferieure de la ge- 
nouillere est guide en rotation par des coussinets 
coaxiaux intermediates prenant appui sur le boitier. 
Selon un developpement de l'invention, chaque 

35 bras de contact etant solltcite contre une face d 'ap- 
pui du barreau par I'intermediaire d'un ressort de 
compression, le reglage de i'enfoncement de chaque 
bras de contact s' opere au moyen d'une cale d'adjus- 
tement d'epaisseur predetermines, inser6e dans une 

40 rainure du barreau pour modifier la position angulaire 
de ladite face d 'appui, la mise en place de la cale s 'ef- 
fectual apres ecartement du bras de contact a I'en- 
contre de la force du ressort de compression. 

4S D'autres a vantages et caracteristiques ressorti- 
ront plus clairement de ('expose qui va suivre d'un 
mode de mise en oeuvre de ('invention, donne a titre 
d'exemple non limitatif et represente aux dessins an- 
nexes, dans lesquels: 

so la figure 1 est une vue en coupe d'un bloc de cou- 
pure d'un disjoncteur multipolaire represente en po- 
sition de fermeture et 6quip6 d'un mecanisme de ma- 
noeuvre selon l'invention; 
la figure 2 montre une vue en elevation du m6ca- 
55 nisme de manoeuvre represente en position D de 
declenchement sur defaut; 

la figure 3 est une vue en plan de la figure 2, la ma- 
nette de commande etant enlevee; 
les figures 4 a 7 sont des vues schematiques du 
go mecanisme respectivement en positions D de de- 
clenchement, R arme-ouvert, S de blocage de la ma- 
nette lorsque les contacts sont soudes, et F de ferme- 
ture du disjoncteur; 
la figure 8 est une vue en coupe selon la ligne 
65 VIII-VIH de la figure 2; 
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la figure 9 est une vue partielle de la figure 2, mon- 
trant le verrou en position verrouillee par la demi- 
lune; 

la figure 1 0 est une vue de dessous du carter inter- 
mediate en position montee du barreau; 

la figure 1 1 est une vue en coupe selon la ligne 
Xl-XIde la figure 10; 

la figure 1 2 montre une vue partielle en elevation 
du barreau en position inseree de la cale d'adjuste- 
ment; 

la figure 1 3 est une vue en coupe selon la Hgne 
Xlll-Xlll de la figure 12. 

Sur la figure 1 , un bloc de coupure 1 0 d'un disjonc- 
teur multipolaire a basse tension est logi dans un bol- 
tier 1 2 en materiau isolant moule constitue par I'as- 
semblage d'un carter 14 intermediaire a fonds 
ouverts, d'un couvercie 1 6 d'obturatton du fond su- 
perieur et d'un socle 18 de fermeture du fond infe- 
rieur. Le carter 1 4 comporte une cloison 20 mediane 
parallele aux fonds et partageant I'espace interne du 
boltier 1 2 en deux compartiments superieur 22 et in- 
ferieur 24 isoies I'un de I'autre. Le couvercie 16, le 
carter 14 et le socle 18 sont fixes I'un a I'autre par 
des moyens d'assemblage (non representes). Le 
couvercie 16 est dote d'une ouverture 25 pour le 
passage d'une manette 26 de manoeuvre associee 
au mecanisme de commande 28 dispose dans le 
compartiment superieur 22. Les p6les presentent 
des structures identiques et sont juxtaposes trans- 
versalement dans le compartiment inferieur 24 selon 
des plans parallels a celui de la figure 1 . Le meca- 
nisme de commande 28 est associe a un pole inter- 
mediaire et transmet le mouvement aux pdles adja- 
cents par I'intermediaire d'un barreau 30 commun 
transversal, en materiau isolant. 

Chaque pdle comporte un bras 32 de contact mo- 
bile 34 cooperant en position de fermeture avec un 
contact fixe 36 solidaire d'un conducteur 38 en for- 
me de boucle en liaison electrique avec une borne 40 
de raccordement du bloc de coupure 10. A chaque 
paire de contacts fixe 36 et mobile 34 est associee 
une chambre d'extinction d'arc 42 a toles metal- 
iiques de desionisation, agencee dans le compar- 
timent inferieur 24 entre le conducteur 38 et le 
socle 18. 

Le barreau 30 de transmission est monte a pivote- 
ment dans le compartiment inferieur 24 et s'etend 
perpendiculairement aux differents bras de contact 
32 en les entratnant simultanement lors de I'action- 
nement du mecanisme de commande 28 pilots ma- 
nuellement par la manette 26 et automatiquement 
par un bloc declencheur (non represents) magneto- 
thermique interchangeable. Ce dernier est position- 
ne dans un logement 44 transversal du bottier 1 2, et 
est raccorde electriquement aux poles du bloc de 
coupure 1 0 par des vis de connexion (non represen- 
tees). Un ressort de compression 46, intercale entre 
le barreau 30 et le bras de contact 32 de chaque pole, 
assure une pression de contact appropriee en posi- 
tion de fermeture du disjoncteur. La manette 26 de 
manoeuvre est susceptible d'occuper trois positions 
angulaires stables, a savoir une position extreme F de 
fermeture, une position intermediaire D de declen- 
" chement sur defaut detects par le bloc declencheur, 
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et une position extreme opposee 0 d'ouverture ma- 
nuelle du disjoncteur. 

Le mecanisme de commande 28 (figures 1 a 3) est 
mont6 entre deux platines 48, 50 fixes et paralleles, 
et comporte une genouillere 52 de transmission a axe 
54 intermediaire sur lequel sont articulees deux pai- 
res de biellettes 56, 58, symetriques par rapport au 
plan median du mecanisme 28. A I'extremite oppo- 
see de I'axe 54, la biellette inferieure 56 de chaque 
paire est accouplee mecaniquement au barreau 30 
transversal par un maneton de liaison 60. Chaque 
biellette superieure 58 presente une structure cou- 
dee en V et est articulee par un rivet ou axe 62 a une 
branche latSrale 63 d'un crochet de declenchement 
64s'etendant dans I'intervalle entre les platines 48, 
50. Le mecanisme 38 comprend deux ressorts 66 de 
traction accroches entre I'axe 54 de la genouillere 52 
et un berceau 68 support de la manette 26, Le ber- 
ceau 68 est monte a pivotement entre les positions 
0 et F de la manette 26 sur un pivot 70 transversal 
faisant saillie des platines 48, 50. Le pivot 70 sert de 
butee au crochet de declenchement 64 lors de sa ve- 
nue en position desarmee (figure 1), correspondant 
a la position D de la manette 26. 

Le berceau 68 pivotant de la manette 26 est dote 
d'une tringle de rearmement 72 du bloc declencheur 
(non represented equipe d'un dispositif accumulates 
d'energie a percuteur. Le crochet de declenchement 
64 est mont§ a rotation limitee entre les positions ar- 
mee et desarmee sur un axe 74 fixe assujetti a cha- 
que platine 48, 50. A I'extremittS libre du crochet 64 
est agence un bee d'accrochage 76 venant en enga- 
gement avec un verrou 78 lors du pivotement du cro- 
chet 64 vers la position arm6e. Le verrou 78 est mon- 
t6 & pivotement sur un axe 80 fixe porte par les plati- 
nes 48, 50, et un ressort de rappel 84 enf il6 sur I'axe 
80 sollicite ie verrou 78 en appui d'une butee 82, f or- 
mee par une tige parallele a I'axe 80. 

Un organe de commande du verrou 78 comporte 
une demi-lune 86 en materiau plastique, montee en- 
tre les platines 48, 50 a rotation sur un axe 88 s'eten- 
dant parallelement k I'axe 80 transversal du verrou 
78. La demi-lune 86, equilibree par rapport a sorvaxe 
88, est munie d'une extension ou bossage 90 central 
agence a I'interieur de I'alesage 92 de la demi-lune 
86, et destine a s'engager dans une gorge 94 conju- 
guee de I'axe 88 (figures 3 et 8). Ce dernier est posi- 
tionne dans des orifices alignes des platines 48, 50, 
et est maintenu en place par la demi-lune 86. Le mon- 
tage imperdable de I'axe 88 ne necessite aucun mo- 
yen d'immobilisation en translation, tels des circlips. 
Le bossage 90 central vient directementde moulage. 

La demi-lune 86 est dotee d'une patte 96 de dever- 
rouillage cooperant avec le percuteur du bloc declen- 
cheur pour provoquer le declenchement du mecanis- 
me 28 en cas de defaut. Le declenchement resutte 
d'un pivotement de la demi-lune 86 dans le sens tri- 
gonometrique indique par la f leche F t (fig. 2) suivi de 
l'introduction du nez de verrouillage 98 dans la fene- 
tre 1 00 du verrou 78. Ce dernier n'est plus verrouille 
par la demi-lune 86, et le couple exerce par le crochet 
64 de declenchement en position armee provoque le 
basculement du verrou 78 dans le sens horaire (fle- 
che F 2 ) vers la position deverrouillee. Le bee d'ac- 
crochage 76 est aiors libere du verrou 78. et le cro- 
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chet de dedenchement 64 pivote automatiquement 
autour de Taxe 74 vers la position ctesarmSe sous 
Taction des ressorts 66 du mecanisme 28. 

Pour eviter tout dedenchement intempestif du m6- 
canisme 28, susceptible d'intervenir par Taction de s 
chocs ou de vibrations occasionn£s lors des mouve- 
ments de fermeture et d'ouverture du disjoncteur, un 
moyen elastique positionne la demi-lune 86 par rap- 
port au verrou 78 de manure a manager unjeud (fig. 
1 ) predetermine entre une saillie 1 02 de la demi-lune 10 
86 et la platine 48. La presence du jeu d evite toute 
transmission de chocs de ta platine 48 vers la demi- 
lune 86. Le moyen elastique de positionnement de la 
demi-lune 86 est realise par un ressort de torsion 1 04 
dont un brin 1 06 prend appui sur deux bossages 1 08 is 
de la demi-lune 86 (fig. 9). Le ressort 104 est enfile 
sur la tige 82 de butee du verrou 78, et T autre brin 
1 09 du ressort 1 04 se trouve en appui d 'une patte re- 
courbee de la platine 48 fixe. On remarque la double 
fonction du ressort de torsion 1 04 qui sert de moyen 20 
de rappel de la demi-lune 86 vers la position de ver- 
rouillage du verrou 78 et de moyen de positionne- 
ment elastique de la demi-lune 86 par rapport a la pla- 
tine 48 et au verrou 78. 

Chaque biellette sup£rieure 58 en V de la genouil- 25 
lere 52 comporte un premier levier 1 10deiimitee par 
I'axe 54 de pivotement de la genouillere et I'axe 62 
d 'articulation du crochet de dedenchement 64. Un 
deuxieme levier 1 1 2 s'etend a partir de I'axe 62 vers 
le berceau 68 en f aisant un angle aigu a vec le premier 30 
levier 1 1 0. L'extremite libre du deuxieme levier 112 
est conformee en patte 1 1 4 de transmission pliee en 
equerre et cooperant avec le berceau 68 pivotant, de 
maniere a entrainer le crochet de dedenchement 64 
vers la position arm6e d'accrochage du bee 76 au 35 
verrou 78. Cette operation de rearmement du meca- 
nisme 28 intervient lors du deplacement dans le sens 
horaire de ia manette 26 depuis la position D de de- 
denchement vers la position R de rearmement. La 
patte 1 1 4 recourbee de chaque biellette 58 s'etend aq 
transversalement vers Texterieur de Tintervalle me- 
nage entre les platines 48, 50, et prend appui entre 
les positions D et R de la manette 26 sur une surface 
frontale 1 1 6 de glissement l£g&rement incurvee du 
berceau 68. 4S 

Le berceau 68 pivotant comporte de plus une sail- 
lie 1 1 8 disposee entre la partie incurvee 1 1 6 et la ma- 
nette 26 et destinee a venir en butee de la patte 114 
de chaque biellette 58 superieure pour stopper en po- 
sition S de la manette 26 toute tentative d'ouverture so 
manuelle du disjoncteur en cas de soudure acctden- 
telle des contacts (fig. 6). En fonctionnement normal 
du disjoncteur, correspondent au non soudage des 
contacts, la patte 1 14 n'mterffere pas avec la trajec- 
toire de fa saillie 11 8 du berceau 68. ss 

Le rearmement du mecanisme 28 par Tinterme- 
dtaire des biellettes superieures 58 de la genouillere 
52 engendre une faible course de glissement de cha- 
que biellette 58 sur la partie incurvee 1 1 6 du berceau 
68 pivotant. Le f rottement correspondant est n6gli- so 
geable par rapport a un dispositif classique de rear- 
mement par le crochet de dedenchement 64 ce qui 
permet d'utiliser des pieces non traitees. Le blocage 
de la manette 26 en position S intervient naturel- 
lement en cas de soudage des contacts par interfe- 65 



rence du berceau 68 avec les biellettes superieures 
58 de la genouillere 52. 

Sur les figures 1 0 et 1 1 , le barreau 30 transversal 
de support des bras de contacts mobiles 32 des diff 6- 
rents pdles est accoupie aux biellettes inferieures 56 
du mecanisme 28 et est positionne par deux coussi- 
nets 120, 122 coaxiaux ou pafiers intermediaires 
anti-usure, s6par£s transversalement Tun de T autre 
par la largeur du pdte central. Les coussinets 120, 
1 22 en materiau plastique prennent appui sur les bot- 
tlers du carter 1 4 et dusocle 1 8 au niveau des parois 
internes de separation des compartiments des poles. 
Le montage en rotation du barreau 30 ne necessite 
aucun axe special de guidage, ni de paliers d'extr6mi- 
tes dans les parois laterales opposees du bortier 1 2. 
L'assemblage de chaque coussinet intermediaire 
1 20, 1 22 autour du barreau 30 s'effectue par encli- 
quetage des extremes libres d'un anneau semi- 
ouvert a fente axiale ou de deux demi-bagues 1 24, 

1 25 de formes conjuguees. 

L'enf oncement des bras de contact 32 mobiles de 
differents poles est tributaire des imperfections de 
moulage des pieces enmateriau plastique et des tole- 
rances de fabrication des organes du mecanisme 28. 
Le reglage de Tenfoncement par pole intervient au 
moyen d'une cale 1 26 (figures 1 , 1 2 et 1 3) d'adjus- 
tement de la position relative du contact mobile 34 
par rapport au contact fixe 36 associe. Chaque cale 

1 26 est en materiau plastique et est ins£ree dans une 
rainure du barreau 30 de maniere a modifier legere- 
ment ia position angulaire de la face d 'appui du bras 
de contact 32. La mise en place de chaque cale 1 26 
sur le barreau 30 s'opere apres ecartement manuel 
du bras de contact 32 correspondant a rencontre de 
la force du ressort de compression 46. On peut utili- 
ser des cales 126 de reglage presentant des epais- 
seurs d if fe rentes pour compenser au mieux les tole- 
rances de fabrication. 

Le fonctionnement du mecanisme de commando 
28 selon ('invention est illustre schematiquement sur 
les figures 4 a 7: 

En position D de dedenchement du disjoncteur re- 
presentee aux figures 2 et 4, le crochet de dedenche- 
ment 64 libere du verrou 78 a provoque la brisure de 
la genouillere 52 sous Taction des ressorts 66, et se 
trouve en butee stable contre le pivot 70 du barreau 
68. La patte 1 14 en equerre du levier de transmission 
11 2 de chaque biellette superieure 58 prend appui 
sur ta surface de glissement 1 16 du berceau 68. 

Le rearmement du mecanisme 28 s'effectue par un 
deplacement manuel de la manette 26 dans le sens 
horaire depuis la position D jusqu'a une position R de 
rearmement voisine de ta position 0. Durant le pivo- 
tement du berceau 68 autour du pivot 70, le levier de 
transmission 1 1 2 de chaque biellette superieure 58 
de la genouillere 52 est entraine vers le haut par reac- 
tion de la surface 11 6 du berceau 68 sur la patte 114 
en equerre. Cette derntere se d6place sur la surface 
1 1 6 selon un mouvement de glissement de faible am- 
plitude dont les forces de reaction correspondantes 
n'engendrent pas de f rottement important. II en r6- 
sulte un basculement autour de Taxe 74 du crochet 
de dedenchement 64 sollicite dans le sens horaire 
vers la position armee {fig. 5), dans laquelle le bee 
d'accrochage 76 s'accroche au verrou 78 en appui 
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de la butee 82. La demi-lune 86 maintient ie verrou 
78 dans cette position, et la patte 114 de chaque 
biellette 58 reste en appui: stable sur la surface 1 1 6 
du berceau 68. Dans la position R de la manette 26> 
la tringle auxiliaire de rearm ement 72 solidaire du 
berceau 68 provoque le rearmement du dispositif ac- 
cumulateur d'energie associe au bloc declencheur. 

Apres le rearmement du mecanisme 28, la ferme- 
ture du disjoncteur intervient d'une maniere classi- 
que par une rotation inverse de la manette 26 vers la 
position F opposee (fig. 7), sollicitant les axes 62, 
54, 60 de la genouillere 52 sensiblement en position 
alignee. Le mouvement de pivotement dans le sens 
horaire de la patte 1 14 des bieilettes superieures 58 
n'interf ere pas avec la trajectoire en sens inverse de 
la saillie 1 1 8 du berceau 68 actionne vers la position 
F de la manette 26. 

En cas de soudure des contacts, I'ouverture ma- 
nuelle du disjoncteur par actionnement de la manette 
26 de la position F vers la position 0 est stopped dans 
la position intermediate S (fig. 6) grace a la venue en 
butee de la saillie 1 1 8 du berceau 68 contra la patte 
1 1 4 en equerre des bieilettes superieures 58. Le cro- 
chet de dectenchement 64 reste en position armee 
par accrochage du bee 76 au verrou 78. 



Revendications 

1. Disjoncteur etectrique multipolaire a boftier 
mould renfermant un mecanisme de manoeuvre (28) 
de I'equipage mobile comprenant par pdle un contact 
mobile (34) port6 par un bras de contact (32), led'rt 
mecanisme (28) comportant: 

— une genouillere (52) a bieilettes inferieure (56) 
et superieure (58) cooperant avec un crochet de de- 
clenchement (64) automatique et une manette (26) 
de commande manuelle pour I'actionnement de 
I'equipage mobile, 

— un berceau (68) pivotant de support de la ma- 
nette (26) deplacable entre des positions extremes 
stables de fermeture (F) et d'ouverture (O), 

— un barreau (30) en materiau isolant, accouple 
mecaniquement a une biellette inferieure (56) de la 
genouillere (52) pour entrainer a pivotement alterne 
les bras de contact (32) des tous les pdles lors de la 
fermeture ou de l' ouverture des contacts du disjonc- 
teur, 

— au moins un ressort d' actionnement (66) du 
mecanisme (28) ancre entre le berceau (68) et I'axe 
(54) intermediaire d'articulation des bieilettes (56, 
58) de la genouillere (52), 

— un verrou (78) d'accrochage du crochet de 
declenchement (64) en position armee, 

et un organe (86) de deverrouillage du verrou 

(78) pilote par le bloc declencheur pour assurer la li- 
beration du crochet de declenchement (64) lors de 
I'apparition d'un defaut, la manette (26) etant entrat- 
nee durant cette op6ration dans une position inter- 
mediate (D) situee entre les positions d'ouverture 
(0) et de fermeture (F), 

caracterise par le fait que la biellette supeneure (58) 
de la genouillere (52) est articuiee au crochet de de- 
clenchement (64). et est prolongee par un levier de 
transmission (112) cooperant avec le berceau (68) 



pour provoquer le rearmement du crochet de declen r 
chement (64) en position armee d'accrochage au 
verrou (78) lors du deplacement de la manette (26) 
de la position intermediate (D) vers la position de re- 
s armement (R) voisine de la position d'ouverture (O). 

2. Disjoncteur multipolaire selon la revendication 
1 ( caracterise par le fait que I'extremite libre du levier 
de transmission (1 1 2) de la biellette superieure (58) 
est conformee en patte (1 1 4) de commande prenant 

to appui sur une surface de giissement (1 16) du ber- 
ceau (68) entre les positions intermediaire (D) et 
d'ouverture (0) de la manette (26). 

3. Disjoncteur multipolaire selon la revendication 
2, caracterise par le fait que la patte (114) du levier 

is de transmission (112) est pliee en equerre en s'eten- 
dant transversalement vers I'exterieur de I'intervalle 
menage entre les platines (48, 50) de support du me- 
canisme de manoeuvre (28). 

4. Disjoncteur multipolaire selon la revendication 
20 2 ou 3, caracterise par le fait que la surface de giisse- 
ment (1 1 6) du berceau (68) est legerement incurvee. 

5. Disjoncteur multipolaire selon Tune des reven- 
dications 1 a 4, caracterisS parle fait que la biellette 
superieure (58) presente une structure coudee en 

25 forme de V, comprenant un premier levier (110) 
agence entre I'axe (54) de pivotement de la genouil- 
lere (52) et I'axe (62) d'articulation du crochet de 
declenchement (64), etfaisant un angle predetermi- 
ne avec ie deuxieme levier de transmission (114) 

30 cooperant avec le berceau (68). 

6. Disjoncteur multipolaire selon Tune des reven- 
dications 2 a 5, caracterise par le fait que le berceau 
(68) pivotant est dote d'une saillie (118) destinee a 
venir en butee de la patte (114) de la biellette (58) 

36 pour stopper dans uneposition (S) de la manette (26) 
toute tentative d'ouverture manuelle du disjoncteur 
en cas de soudure des contacts, ladite patte (114) 
s'effacant automatiquement devant ta saillie (118) 
lors d'une brisure de la genouillere (52) et de t'ouver- 

40 ture normale des contacts. 

7. Disjoncteur multipolaire selon la revendication 
6, caracterise par le fait que la saillie (118) est agen- 
cee entre la surface de giissement (1 16) et le pivot 
(70) du berceau (68). 

45 8. Disjoncteur multipolaire selon la revendication 
1 , caracterise par le fait que ledit organe de dever- 
rouillage du verrou (78) comporte une demi-lune (86) 
montee a rotation lim'rtee sur un axe (88) et coope- 
rant avec un moyen elastique destine au rappel de la 

so demi-lune (86) vers la position du verrouillage du ver- 
rou (78), la demi-lune (86) etant equilibree par rap- 
port a Taxe (88) et positionnee par rapport au verrou 
(78) par ledit moyen elastique. 
9, Disjoncteur multipolaire selon la revendication 

55 8, caracterise par le fait que ledit mby en elastique est 
constitue par un ressort de torsion ( 1 04) dont unbrin 
(106) prend appui sur au moins un bossage (108) de 
la demi-lune (861 et dont I'autre brin ( 1 09) repose sur 
une butee de la platine (48). 

so 10., Disjoncteur multipolaire selon la revendica- 
tion 8 ou.9, caracterise par le fart que la demi-lune 
(86) en materiau pfastique s'6tend transversale- 
ment dans i'intervalle menage entre les platines <48, 
50) et comporte un alesage (92) dot§ d'une exten- 

65 sion (90) radiale destinee a s'engager dans une gorge 
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(94) conjugate de I'axe (88) dans des orifices alignes 
des platines (48 r 50). 

1 1 . Disjoncteur multipolaire seton I'une quelcon- 
ques des revendications pr§c£dentes 1 a 1 0, carac- 
teris6 par le fait que ledit barreau (30) commun a tous 
les poles est guide" en rotation par des coussinets in- 
tercalates coaxiauxen materiau plastique prenant 
appui sur les parois internes de separation des com- 
partiments des diff erents pdles, deux coussinets 
consecutifs etant separes transversalement Tun de 
I'autre par la largeur d'un pdle intermedia ire. 

1 2. Disjoncteur multipolaire seion I'une quelcon- 
que des revendications 1 a 11 , dans lequel chaque 
bras de contact (32) est sollicit6 contre une face 
d'appui du barreau (30) par Tintermediaire d'un res- 
sort de compression (46), caracterise par le fait que 
le rgglage de I'enfoncement de chaque bras de con- 
tact (32} s'opere au moyen d'une cale (1 26) d'adjus- 
tement d'£paisseur pr6d6termin6e, inse>£e dans une 
rainure du barreau (30) pour modifier la position an- 
guiaire de ladite face d'appui, la mise en place de la 
cale (1 26) s'effectuant apres ecartement du bras de 
contact (32) a I'encontre de la force du ressort de 
compression (46). 



Claims 

1. A multi-pole electric circuit breaker in a 
moulded box, containing an operating mechanism 
(28) of the moving gear comprising a moving contact 
(34) per pole mounted on a contact arm (32), which 
mechanism (28) is composed of: 

— a toggle joint (52) with lower (56) and upper 
(58) links cooperating with an automatic trip hook 
(64) and a manual control lever (26) in order to actu- 
ate the moving gear, 

— a rocker (68) supporting the lever (26) and able 
to pivot between the two fixed limits, closing posi- 
tion (F) and opening position (0), 

— a bar (30) in insulating material, connected me- 
chanically to a lower link (56) in the toggle joint (52) 
to drive the alternate pivoting movement of the con- 
tacts arms (32) of all the poles to close or open the 
contacts of the circuit breaker, 

— a mechanism (28) drive spring (66) anchored 
between the rocker (68) and the intermediate hinge 
pin (54) of the toggle joint links (56, 58), 

— a latch (78) to engage the trip hook (64} in the 
reset position, 

— and a component (86) to telease the latch (78) 
that is controlled by the tripping unit and ensures that 
the trip hook (64) is freed when a fault occurs, during 
which operation the control lever (26) is driven to an 
intermediate position (D), between open position (0) 
and closed position (F), 

characterized in that the upper fink (58) in the toggle 
joint (52) is hinged on the trip hook (64) and extended 
by a drive lever (112) cooperating with the rocker 
(68) to obtain the resetting of the trip hook (64) in its 
reset position engaged with the latch (78) when the 
control lever (26) moves from the intermediate posi- 
tion (D) towards the resetting position (R) near open 
position (0). 

2. Multi-pole circuit breaker according to claim 1 , 
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characterized in that the free end of the drive lever 
( 1 1 2) on the upper fink (58) is designed as a drive lug 
(114) that bears on a sliding surface (116) of the 
rocker (68) between intermediate position (D) and 
open position (0) of the control lever (26). 

3. Multi-pole circuit breaker according to claim 2, 
characterized in that the fug (1 14) of the drive lever 
( 1 1 2) is bent at right angles to He crosswise towards 
the outside of the gap provided between the mount- 
ing plates (48, 50) of the drive mechanism (28). 

4. Multi-pole circuit breaker according to claim 2 
or 3, characterized in that the rocker (68) sliding sur- 
face (1 1 6) is slightly curved. 

5. Multi-pole circuit breaker according to one of 
claims 1 to 4, characterized in that the upper link (58) 
is designed in a V-shape and comprises a first lever 
(110) placed between that pivot pin (54) of the tog- 
gle joint (52) and the hinge pin (62) of the trip hook 
(64), and forms a predetermined angle with the sec- 
ond drive lever (114) that cooperates with the rocker 
(68). 

6. Multi-poie circuit breaker according to one of 
claims 2 to 5, characterized in that the pivotable 
rocker (68) has a shoulder (118) designed to thrust 
against the link lug (1 1 4) in order to stop the control 
lever (26) in a position (S) and thereby block any 
attempt to open the circuit breaker manually if the 
contacts are joined, while the afore-said lug (1 1 4) is 
automatically withdrawn away from the shoulder 
(118) when the toggle (52) joint folds in and the con- 
tacts open normally. 

7. Multi-pole circuit breaker according to claim 6, 
characterized by the fact that the shoulder (118) is 
disposed between the sliding surface (116) and the 
rocker (68) pin (70), 

8. Multi-pole circuit breaker according to claim 1 , 
characterized in that said component to release the 
latch (78) comprises a half moon (86) shaped el- 
ement pivotally mounted on a pin (88) and cooperat- 
ing with elastic means for moving the half moon el- 
ement (86) towards the latch position of the latch 
(78), the half moon element (86) being in equilibrium 
on the pin (88) and maintained with respect to the 
latch (78) by said elastic means. 

9. Multi-pole circuit breaker according to claim 8, 
characterized in that said elastic means is consti- 
tuted by a torsion spring (104) having one end rest- 
ing at least on one bosse (1 08) of said half moon el- 
ement (86) and its other end (109) bearing on an 
abutment of the plate (48). 

1 0. Multi-pole circuit breaker according to claim 8 
or 9, characterized by the fact that the half moon el- 
ement (86) is in plastic material and extends cross- 
wise in the gap between the plates (48, 50) and com- 
prises a bore (92) with a radial projection (90) to fit 
into a matching groove (94) of the pin (88) in aligned 
openings in the plates (48, 50). 

11. Multi-pole circuit breaker according to any 
one of the preceding claims 1 to 1 0, characterized by 
the fact that said bar (30) common to all poles is ro- 
tatably guided by intermediate coaxial bushings in 
plastic which bear on the internal separating walls 
between the pole chambers, two successive bush- 
ings being crosswise separated by the intermediate 
pole wide. 
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1 2. Multi-pole circuit breaker according to any 
one of the claims 1 to 1 1 , wherein each contact arm 
(32) is pressed against a bearing surface of the bar 
(30) by a compression spring (46), characterized in 
that the downward pressure applied on each contact 
arm (32) is adjusted by means of a spacer (1 26) of 
predetermined thickness inserted in a slot in the bar 
(30) in order to modify the angular position of the 
aforementioned bearing surface, the positioning of 
the spacer (1 26) taking place once the contact arm 
(32) has been pulled away by a force opposing that 
of the compression spring (46). 



Patentanspruche 

1 . Mehrpoliger elektrischer Leistungsschalter mit 
einem Gussgehause, der einen Bedienungsmecha- 
nismus (28) des beweglichenTeiles aufweist, das je 
Pol einen von dem Kontaktarm (32) getragenen be- 
weglichen Kontakt besitzt, wobei der genannte Me- 
chanismus (28) folgende Teile enthalt: 

— ein Kniegelenk (52) mit einer unteren (56) und 
oberen (58) Stange, das mit einem automatischen 
Auslosehaken (64) und einem Handbetatigungs- 
Steuerhebel (26) zur Betatigung des beweglichen 
Teiles zusammenarbeitet, 

— einen schwenkbaren Trager (68) fur den Hebel 
(26), der zwischen den extremen stabilen Schliess- 
(F) und Off nungs- (O) Stellungen verschoben werden 
kann, 

einen Stab (30) aus Isoliermaterial, der mecha- 

nisch mit einer unteren Stange (56) des Kniegelenks 
(52) gekuppelt ist, urn ein abwechselndes Schwen- 
ken der Kontaktarme (32) aller Pole bei Offnen oder 
Schliessen der Kontakte des Leistungsschalters zu 
bewirken, 

wenigstens eine BetStigungsfeder (66) des 

Mechanismus (28), verankert zwischen dem Trager 
(68) und der mittleren Schwenkachse (54) der Stan- 
gen (56, 58) des Kniegelenks (52), 

— einen Sperrriegel (78) des AuslSsehakens (64) 

in aktiver Stellung, 

— und ein Element (86) zur Entriegelung des Rte- 
gels (78), das von dem Ausldseblock gesteuert wird, 
urn beim Auftreten eines Fehiers das L6sen des Aus- 
losehakens (64) zu gewShrleisten, wobei der Hebel 
(26) wahrend dieses Vorganges in eine Zwischenla- 
ge (D) gebracht wird, die zwischen den Off nungs- (0) 
und Schliess- (F) Stellungen liegt, 

dadurch gekennzeichnet, dass die obere Stange (58) 
des Kniegelenks (52) an den Auslosehaken (64) an- 
gelenkt ist und durch einen Obertragungshebel (112) 
verlangert wird, der mit dem Trager (68) zusammen- 
arbeitet, urn das Wiederspannen des Auslosehakens 
(64) in die gespannte verriegelte Stellung des Riegels 
(78) zu bewirken, wahrend der Bewegung des He- 
bels (26) von der Zwischenstellung (D) in die nahe 
der Offnungsstellung (0) liegenden Spannstellung 

(R). 

2. Mehrpoliger Leistungsschalter gemass An- 
spruch 1 , dadurch gekennzeichnet, dass das freie 
Ende des Ubertragungshebels (112) der oberen 



Stange (58). als Steuerzunge (114) ausgefuhrt ist, 
die sich auf eine Gleitoberflache (116) des Tragers 
(68) stOtzt zwischen der Zwischen- (D) und 
Offnungs- (0) Stellung des Hebels (26). 

3. Mehrpoliger Leistungsschalter gemass An- 
spruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass die Zunge 
(114) desObertragungshebeisd 12) alsrechterWin- 
kel gefaltet ist und sich quer zum Ausseren des Zwi- 
schenraumes erstreckt, der zwischen den Tragplat- 
ten (48, 50) des Bedienungsmechanismus (28) vor- 
gesehen ist. 

4. Mehrpoliger Leistungsschalter gemass An- 
spruch 2 oder 3, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Gleitoberflache (116) des Tragers (68) leicht ge- 
krummt ist. 

5. Mehrpoliger Leistungsschalter gemass einem 
der Anspruche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, 
dass die obere Stange (58) eine V-formige geknickte 
Struktur aufweist, mit einem ersten Hebel (1 10), der 
zwischen der Schwenkachse (54) des Kniegelenks 
(52) und der Gelenkachse (62) des Auslosehakens 
(64) angeordnet ist, und der mit dem zweiten mit 
dem Trager (68) zusammenarbeitenden Obertra- 
gungshebel (114) einen vorbestimmten Winkel bil- 
det. 

6. Mehrpoliger Leistungsschalter gemass einem 
der Anspruche 2 bis 5, dadurch gekennzeichnet, 
dass der schwenkbare Trager (68) mit einem Vor- 
sprung (118) versehen ist, der mit der Zunge (114) 

' des Hebels (58) in Anschlag kommen soil, urn in einer 
Stellung (S) des Hebels (26) jeglichen von Hand beta - 
tigten Offnungsversuch des Leistungsschalters im 
Falle einer Kontaktschweissung zu verhindern, wo- 
bei die Zunge (1 1 4) automatisch vor dem Vorsprung 

J (118) entweicht, bei einem Brechen des Kniegelenks 
(52) und der normalen Sffnung der Kontakte. 

7. Mehrpoliger Leistungsschalter gemass An- 
spruch 6, dadurch gekennzeichnet, dass der Vor- 

o sprung (118) zwischen der Gleitoberflache (116) 
und der Drehachse (70) des Tragers (68) angeordnet 
ist. 

8. Mehrpoliger Leistungsschalter gemass An- 
spruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass das ge- 

is nannte Entriegelungselement des Riegels (78) einen 
Halbmond (86) aufweist, der begrenzt schwenkbar 
auf einer Achse (38) gelagert ist und mit einem elasti- 
schen Organ zum Zuruckholen des Halbmondes (86) 
in die verriegelte Stellung des Riegels (78) zusam- 

>o menarbeitet, wobei der Halbmond (86) auf der Ach- 
se (88) im Gleichgewicht ist und gegenuber dem Rie- 
gel (78) durch das genannte elastische Organ gehal- 
ten wird. 

9. Mehrpoliger Leistungsschalter gemass An- 
55 spruch 8, dadurch gekennzeichnet, dass das ge- 
nannte elastische Organ von einer Verdrehungsfeder 
(1 04) gebildet wird, deren einer Strang ( 1 06) sich auf 
wenigstens einen Hocker (108) des Halbmondes 
(86) stutzt, und deren anderern Strang (109) auf 

60 einem Anschlag der Platte (48) ruht. 

1.0-- Mehrpoiiger-,'Leistungsschalter gemass An- 
spruch 8 oder 9, dadurch gekennzeichnet, dass sich 
der Halbmond (86) aus Plastik quer in dem zwischen 
ss den Platten (48,50) vorgesehenen Zwischenraum 
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erstreckt und eine Ausbohrung (92) aufwelst mit 
einer radialen Ausdehnung (90), die in eineder Achse 
(88) zugeordnete Auskehiung (94) eingreift r in fluch- 
tend verlaufenden Offnungen der Platten (48, 50|. 

1 1 . Mehrpoliger Leistungsschalter gemass ir- s 
gendeinem der vorhergehenden Anspruche 1 bis 10, 
dadurch gekennzeichnet, dass der alien Polen gemei- 
ne genannte Stab (30) bei der Drehung von koaxialen 
zwischengelagerten Plastiklagern gefuhrt wird, die 
auf den inneren Trennwanden der Gehause der ver- 10 
schiedenen Pole aufliegen, wobei zwei aufeinander- 
folgende Lager quer eines vom anderen durch die 
Breite des Zwischenpols getrennt sind. 



486 




12. Mehrpoliger Leistungsschalter gemass ir- 
gendeinem der Anspruche 1 bis 1 1 , indem jederKon- 
taktarm (32) mittels einer Druckfeder (46) gegen 
eine Stutzfliche des Stabs (30) gedruckt wird, da- 
durch gekennzeichnet, dass die Einsteliung des Ein- 
dringens jedes Kontaktarmes (32) durch einen Regu- 
lierungskeil (126) von vorbestimmtmer Dicke ge- 
schieht, welcher in einer Rille des Stabs (30) einge- 
fugt ist, urn die Winkelstellung der genannten Stutz- 
flache zu verandern, wobei das Einsetzen des Keils 
(126) nach dem Entfernen des Kontaktarmes (32) 
entgegen der Kraft der Druckfeder (46) ausgefuhrt 
wird. 
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